Easy-Rotator Control ERC-M et Rotor Yaesu G-5500
Part 1 Par F6EVT

Voila vous venez de terminer et de cabler votre\kt.2 DFOGR versiotJSB
http://schmidt-alba.de/eshop/index.php?cPath=1

Si vous avez suivi toutes les instructions de ngmtaut devrait se bien passer !

La documentation fournie est claire.

Seul point peut-étre moins détaillé le cablageeciatiboitier ERC-M et le rotor G-5500
Voici un schéma qui vous sera peut-&tre utile.
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sub-D 15 (M)
Céteé soudure
Fiche DIN DB 15
1-Retour voltage EL 8
2-CW 9
3-UP 15
4-CCW 2
5-Down 7
6-Retour votage AZ 1
7-Alimentation DC 4
8-Gnd 10

Cablage ERC-M to G-5500

Le boitier ERC-M sera alimenté par le rotor lui-ne&¢Rin 7 de la fiche DIN) et donc il n’est
pas nécessaire de lui adjoindre une alimentatitériexre. Les boutons CW, CWW, DOWN
et UP doivent réagir ainsi que la visualisation plesitions AZ & EL

Afin de commander votre Rotor via PC vous devemiteaiant télécharger plusieurs choses.
Sur le disque fourni :

Drivers>CDM v.2.12.00>dpinst-86>cliquer 2 fois estaller

Installer setup ERC-M V33

Installer setup RC-M V16



Quelques conseils en cas de panique !

Brancher votre cable USB a votre PC sous Windows §&ur ma part). Si tout est correct le

e
symbole en bas a droite appar preuve de la n@isgance du nouveau
matériel.

Vous retrouvez alors 2 icones sur le bureau

En cliquant sur ERC-M Service Tool V.3.3 on obtiant fenétre a
remplir. Il faut déterminer quel Port est dispoaiphlr tatonnement.
Pour ma part il s'agissait dRort 2. Des lignes d’écritures
apparaissent en bleu en bas. Sinon une fenétreadippd&ort COM x
not available. »

Fehler x|

6 Port COM4: is nok available |

Il est aussi possible gqu’une fois le Port reconauRort 2) vous ayez le message suivanb«
answering from Port COM2 » c'est-a-dire pas de réponse.

Méthode pour valider le Port 2.

e,
Double cliquer sur licone en bas a drc ™ la fenétre USB serial Port (COM xx) apparait.

% Supprimer le périphérique en toute séc _'?Jﬁ

Sélectionnez le périphengue que vous voulez déconnecter ou gjecter,

puis cliquez sur Arréter. Lorsque "Windows wous en informera, vous pourrez

déconnecter le périphénque de votre ordinatewr en toute séounté,
Périphériquas matérisls |

‘% USE Serial Converter

T e Parameétres avancés pour COM2 2]x]
----- PO 1ISE Serial Port (COM2)
o ceport Covt [T -

i Longuewrs des krames USE 7 Annler

Chaisie une valeur faible afin de corriger [apparition d'anomalies & débit rédut.
Waleurs par défat
Chaisir une valeur haute afin de privilegier la rapidité.
Reéception {Octets): 4095 =
Tranismissior {Ockets): 409 v
USE Senial Port [COM2] sur USE Sernial Converter ~ Options 6M1 T
Choisir une valeur Faible afin de corriger les problémes de . s ;
S Enumérateur de périphérigue série W~
Froprigtés | Anréter | e o = Triprimante série =
Inwalider si hors tension 5
Tene Mt stion d événismsnts insttsndus r
Délai d'attents minimum en lechurs m Valider RTS & la Fermeture du port u
7 i e (msec: - =
v Afficher les compozants de périphénques e S - 5 Invalider les sianaux de contrle MODEM & r
Dl dattenie minmun en ke o Tiniiglisation
(msec):

Le boitier ERC-M vous répond et lespiers parametres apparaissent alors.



[ service-Tool ERC-M ¥3.3 -10] x|

—|rfi
Firrmware: 3.6 tdodel ERC-t Baudrate 9600

Lecture EHCl [réfaut | Firrmweare | Aide | Sortie |

Calibration 1 | [Calibration 2| Test | Save | Load |

Extended 1 | Extended 2 |

—LCalbration-data awiz 1—— | ~Calbration-data amsz 2
Type d'antenie [ Type d'antenne 1 EL
ADC-data e BE2 BDC-data 4 0 B22
Bearings 0 360 Bearings ] 180
Calibration-Etendus i} Calibration-Etendus 0

—Canfiguratior;

I:IIIM:I2 ""I Langage ! 'I Prulucnlei'352325 'lEaudrate IE‘EUU "'I

—Configuration axis 1——— | Configuration axizs &
Delais avant mize en marche 1000 | | Diélais avant mise en marche 1000
Antenne Dffzet 0| | Antenne Offset 0
Endstop CEWHDWN 0| | Endstop CEW /Do 0
Endstop CwdfLIF 0| | Endstop T /UP 0
Correction-Dépazsement 0| | Corection-D Epassement 0
Telérarice 1| | Tolérance 1
—Ennfiguratinn all= 1———— 7 r Configurationdl = 22—
Function of AL1 IHDHE 'l Function of AL IV'IDHE 'i
Drelay of AL 1000 || Defay of Al 1000
Angle de HauteVitesze 10/ | | Angle de HauteVitezze 10
03/05/2015 15:51:10 COM2 36008 aud Tx<D:53 10 00 00 01 00 00 0D 5
03/05/2015 15:57:10 R<D 5310 00 00 07 00 00 O —_
03/05/2015 15:51:10 COMZ2 9600B aud T<D:53 11 00 00 07 00 00 00 5
03/05/2015 15:51:10 B=<D 5911 00 00 07.00 00 00 -

Le protocole de communication est : GS232 A/ B 9680ds.

Cliquer alors sulfest: toutes les fonctions sont passées en revueogtifant le bon
fonctionnement de votre boitier. (Allumage une ya des LED contrélant les fonctions CW
CCW UP & DOWN. Reste a réaliser la calibration eivant les instructions.

Vous pouvez maintenant piloter votre Rotor G-55fAtg au logiciel Rotor-Control M V.1.6

1=

i~ Configuration

Langage IFH - I Sailie |
Comport m Pollrate m
Al Iaxis1 =42 | amiz2=EL vI

251° 0°

! it LY
210 L] 160

180
AZIMUTH {c) DFeGR ELEVATION (c) DFBGR
b anuel 1 b anusl 1+2 ~ Manuel
|<<| sToR | >>|| STOP 142 \<<| s10P 2| >>||
5 ent | Botsz | 50z |[ o
0 pank | FARK 142 | Park 2| [0

Votre Rotor est maintenant connecté et reconnvqae PC.



On a hate a ce moment d'’utiliser un logiciel derpaite tel le programme de FLIEHN parfait
pour cet exercice. En plus d’étre freeware il &t tonvivial. Il est dédié tout

particulierement au trafic EME.
http://flehn.pagesperso-orange.fr/fr/f_download.htm

Le logiciel est chargé,... le lancer : une fenétreaagqit.

=101 ]

EEHEselup |

ﬁTracking |
&5 Planner |

[E] EmiE cae |

Shortcuts [ Start [ Desk
home_dat
No_com DAT
El]eiete Mew |

@ oxccedit|

Surligner « no_com.DAT » et remplacer FLEHN pareatdicatif votre QRA ainsi que le
Locator puis aller dans interface et placer GSEZZ2M?2 (ou le votre) 9600 bauds et pour
finir les périodes de rafraichissement en seconde.

Dans « file » sauvegarder sous votre nami(dat par exemple.)

P E.M.E System - Set Up - moi.dat - sl 3
File Help  About...
Dialogue with interface or rotor system
{ |G5232 7] |comz x| |9600Bauds x| [10s 7]

P E M.E System - Set Up - moi.dat i 2 e |
File Help About..,
— Station
Callsigr Locatin Height [as]]
| FEEVT | | Villecresnes | | 70 |
— Latitude — Longitud, Locator
Deg Min Sec  niz Deg Min Sec efw l:l
[ N 2 | (o] <cconven
— Computer Time — Coordinates
uTe m 2 Latitude [*) Longituds | ] Locator
: [ 48729 | [ 2542 | [ JN18GR |
[¥ Local summer time
Station ! Interlacel Azimuth l Elevalionl Radio l Correct

Station

Azimuth J‘ Elevationl Radio l Correct

I
Shortcutz [ Start [ Deszk ,_.'3&2 EME sotup
home.dat B —
moi.dat 5 -
Mo _com.DAT ﬂ Tracking

&3 Planner

|2 EME calc.

= Delete

Mew




Cliquer sur « moi.dat » puis sur tracking.

i EME System - Launcher ] =10 =|

Shortcuts [~ Start [ Desk EHEse[up
Nu-::um_DAT 9 E Tracking
@ Planner

[2] EME calc.

T Delete | @ DRCCedit

Si c’est de jour cliquer sur le symbole soleil alider « Send Data »

=i
—Sun =
® ~ o
Azimut Elevation
259,58 (29,86
—UTC
dim | 15:56:13

2015 ¥ Local summer time
— Traffic : 1st /2 5mn

Distancel
Lat I :'J ﬁ Aziml Doppler I
Lon]| u";lf';:t’— H:.t:.l;?fl,-; [ || BandMH2) [ 10 368

Echo v

L Setup_l_ Sources lTenestriall Trafhe _L Sky map qulld map,

Durant les périodes de temps que vous avez préaiabt sélectionnées le port COM s’ouvre
et passe au vert. Le Rotor effectue sa rotatios kesrdirections définies par le logiciel.

A partir de ce moment nous pouvons valider le systdl y a bien connectivité entre le
PCllogiciel et Rotor. Rendez vous sur Part 2 pamitiation du Logiciel Orbitron

Bonne lecture 73 F6EVT

Feevt@foevt.fr



